Orientalmotor

Schrittmotoren

PKP-Serie

Standardausfiihrung mit Encoder 1000 P/R

2-phasig: FlanschmaB 42 mm, 56,4 mm
5-phasig: FlanschmaB 42 mm, 60 mm

B Merkmale

Hochgenaue Positionserkennung

D

Neuer magnetischer Encoder
Auflésung: 1000 P/R

@Ausgestattet mit einem hochauflosenden Encoder mit hoher
Winkelgenauigkeit

Ausgestattet mit einem hochauflésenden Encoder (1000 P/R).

Die Winkelgenauigkeit betragt +0,36°.

Ermaéglicht eine genauere Positionserkennung im Vergleich zum
herkémmlichen Motor mit Encoder.

Neues Produkt Herkdmmliches Produkt
Magnetischer Encoder Optischer Encoder
Auflésung 1000 PR 500 PR
Winkelgenauigkeit +0,36° -

o Zur Winkelgenauigkeit (Diagramm)

Die Winkelgenauigkeit ist der Fehler zwischen dem tatséchlichen

Drehwinkel und dem vom Encoder ausgegebenen Winkel.

Der neue Motor mit Encoder garantiert eine Winkelgenauigkeit von +0,36°.
360

Winkelgenauigkeit +0,36°

Drehwinkel [°]

Theoretischer Winkel

1000
Encoder-Ausgangssignal [Impuls]

Hochgradig reproduzierbare Referenzierung

@Ermdoglicht eine genauere Systemsteuerung

Die aktuelle Position kann tberwacht und Positionsfehler kénnen
erkannt werden.

Die Verwendung eines verbesserten Z-Signals, das eine
Genauigkeit von +0,36° garantiert, ermdglicht eine genauere
Systemsteuerung.

Beispiel einer Systemkonfiguration Treiber

Standardausfiihrung mit Encoder
(1000 P/R)
[ 8

Taktsignale

Beltigi, o
m N Sy, Erkennung mit einer
Statyg Genauigkeit von +0,36°
Controller mit
Impulsgeber,usw. /'

Da das Z-Signal am Erregerursprung (stabiler Punkt) immer zusammen mit einem TIM-Signal* ausgegeben wird, kdnnen sie gemeinsam als
Ersatz fur einen Referenzsensor (ein an der Motorwelle angebrachter Sensor, der den Referenzpunkt innerhalb einer Umdrehung erkennt)
verwendet werden. Dies verbessert die Reproduzierbarkeit der Referenzposition.

sDas TIM-Signal wird 50 mal je Rotorumdrehung mit einem Abstand von 7,2° ausgegeben.

@ Wenn das Z-Phasen-Timing festgelegt
ist (Neuer magnetischer Encoder).

Ref ‘ o biler Punk —0-T-Kennlinie
e erenzposmtl)r_l (s_tla iler Punkt) (50 Rotorzahne)
: —TIM-Ausgang
Instabiler Punkt Instabiler Punkt — Z-Ausgang

<

® Wenn das Z-Phasen-Timing
nicht festgelegt ist

- ! — 0-T-Kennlinie
Referenzposition (stabiler Punkt) (50 Rotorzihne)
—TIM-Ausgang
Instabiler Punkt — Z-Ausgang

Instabiler Punkt . ..

-7,2 -3,6 0 3,6 7,2 -7,2 -3,6 0 3,6 7,2
Rotorwinkel [°] Rotorwinkel [°]
Das Z-Signal wird, zentriert auf der Referenzposition (stabiler Punkt), Das Timing zwischen Z-Signal und TIM-Singal ist undefiniert, was die Verwendung als Ersatz

mit einer Breite von +3,6° ausgegeben.

Versionen mit Line-Driver oder Spannungsausg

flr einen Referenzsensor erschwert.

ang sind verfugbar

Es sind sowohl Versionen mit Line-Driver als auch mit Spannungsausgang verfligbar.

Die flir die Verdrahtung mit einem Encoder benétigten Kabel sind ebenfal

Is erhaltlich (separat zu bestellen).



B Produktname

@®Motor
<{>Standard 2-Phasen Schrittmotor mit Encoder

@ | Motor PKP: PKP-Serie
PKP 2 4 4 D 23 A 2 - R3J L @ 2: 2-phasig 5:5—phasig
— —— e — — — — — — — FlanschmaB 4: 42 mm 6:56,4 mm
@ @ @ @ @ @ @ ® ® (60 mm, wenn die Motorklassifizierung ,,F* ist)
. . @ | Motorbaulange x 0,1A
{>Standard 5-Phasen Schrittmotor mit Encoder () | Motorklassifizierung F: MotorflanschmaB 60 mm
Anschluss D:4 Litzen N: 5 Litzen
PKP 5 6 6 F N 24 A 2 = R3J I- % Phasenstrom
— s — — — — — — — — — Konfiguration A: Einzelwelle
@ @ @ @ @ @ @ @ @ ©® | Stecker-Klassifizierung
Encoderauflésung R3J: 1000 P/R
@ | Encoder-Ausgangsschaltung Blanko: Spannungsausgang
L: Line-Driver-Ausgang
@®Anschlusskabel
{>Motor-Anschlusskabel
I-C 2 B o 6 E @ | Kabel LC: Kabel mit Steckern
@) 2: 2-phasig 5: 5-phasig
= N~~~ Kabel-Klassifizierung B: Fiir 2-Phasen Schrittmotoren, bipolar
@ @ @ @ @ ® N: Fiir 5-Phasen Schrittmotoren
@ | Lénge 06:06m 10:1m
(® | Referenzbuchstabe
<>Encoder-Anschlusskabel
LC E 08 A_006 @ | Kabel LC: Kabel mit Steckern
@ | Kabel-Klassifizierung E: Fiir Encoder
— - Geeignetes Produkt 05: Fiir Encoder mit Spannungsausgang
@ @ @ @ @ ® 08: Fiir Encoder mit Line-Driver-Ausgang
@ | Referenzbuchstabe
® | Léange 006:0,6 m




B Produktiibersicht

Fir einen Motor mit Steckeranschluss ist ein Anschlusskabel erforderlich.
Motoren, Treiber und Anschlusskabel sind gesondert zu bestellen. Einzelheiten zu den Treibern finden sich auf Seite 10.

®Motor
{>Standard 2-Phasen Schrittmotor mit Encoder <{>Standard 5-Phasen Schrittmotor mit Encoder
eBipolar (4 Litzen)
Produktname Produktname

PKP244D23A2-R3J PKP544N18A2-R3)

PKP244D23A2-R3JL PKP544N18A2-R3JL

PKP266D28A2-R3J PKP566FN24A2-R3J

PKP266D28A2-R3JL PKP566FN24A2-R3JL

@Anschlusskabel

<Motor-Anschlusskabel

e 2-phasig bipolar e 5-phasig
Produktname Léange L [m] Produktname Lange L [m]
LC2BO6E 0,6 LC5NOG6E 0,6
LC2B10E 1 LC5N10E 1

<>Encoder-Anschlusskabel

eFiir die Stromversorgung el ine-Driver-Ausgang
Produktname Lénge L [m] Produktname Lénge L [m]

LCEO5A-006 0,6 LCEO8A-006 0,6

MIm Lieferumfang enthalten

Bedienungsanleitung



Standard 2'Phasen SChrittmOtor mit Encoder FlanschmaB 42 mm (bipolar 4 Litzen)

BiSpezifikationen
Maximales Rotor Wicklungs- o . .
Produktname Haltemoment Tragheitsmoment LG | S widerstand ity i Basvlvsiicklglrlt‘t— Em?: :igfrner
[Nm] J: kgm?] [A/Phase] V] [Q/Phase] [mH/Phase]
PKP244D23A2-R3J
4 -7 2 2,1 1 1,8° -
PKP244D23A2-R3JL 0,48 55%10 3 , 0,93 9 8 CVD223FBR-K

@ Die Encoderspezifikationen befinden sich auf Seite 8.

@ Stellen Sie sicher, dass der Phasenstrom des Treibers den angegebenen Nennphasenstrom des Motors nicht tibersteigt. Wenn der Phasenstrom des Motors
Uberschritten wird, kann das Produkt beschadigt werden.

B Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien (Referenzwerte) fs: Max. startfrequenz

PKP244D23A2-R3J/PKP244D23A2-R3JL
06 Treiber: CVD223FBR-K Versorgung: 24 VDC Phasenstrom: 2,3 A

i
o

o
~

Drehmoment [Nm]
o
@

™
4 0,2 |
= N~
= Str (Treiber) |
g2t 01 B }
2 BRzain
0 00 500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl [U/min]
0 2 4 6 1,8°/Schritt
Taktfrequenz [kHz]

@ Daten fur die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien basieren auf den internen Laborbedingungen von Oriental Motor. Wenn die Bedingungen geandert werden, kénnen sich
auch die Kennlinien &ndern.

@ Die Motortemperatur ist sehr stark von den Betriebsbedingungen abhéngig. Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des Motorgeh&uses 85 °C nicht tibersteigt, um den Encoder zu
schiitzen.

@ In Kombination mit einem Treiber mit RS-485 Schnittstelle sind die Kennlinien identisch.

.Abmessu Nngen (Alle MaBangaben in: mm)

®Motor B~
i L 2005 == 42
Produkiname L Ge[‘ﬁ’;]:ht max. 20 135 152025 o &| 8 3102 | 4xM3x45
3,5 S1°7] &
OIS s | o e LN PN
& oA
@ Passende Stecker I & ; RS I
Motor Encoder é ol 15 LTW L °
(HIROSE ELECTRIC CO., LTD.) (Molex) T e 1Al
Steckergehause MDF97A-5S-3.5C 51021-0800
Kontakt MDF97-22SC 50079-8100 11,6 2711159 L 25 |
Crimpzange HT801/MDF97-22S 57177-5000 97 |
skMit Anschlusskabel
@Anschlusskabel (separat erhaltlich)
<>Motor-Anschlusskabel < Encoder-Anschlusskabel
Produktname Lénge L [m] e Spannungsausgang
LC2BOGE 06 Produktname Lénge L [m]
LC2B10E 1 LCEO5A-006 06
L ‘ L
E 1 ] ‘ 8 | | -
[ p’a —
5 1l 1’% T{ —
MDF97A-58-3.56 \4 Motorlitzen \ ”\SE derii
(HIROSE ELECTRIC CO., LTD.)  UL-Stil 3265, AWG22 Steckergehduse ncoderlitzen

51021-0800 (Molex) UL-Stil 3265, AWG26

el ine-Driver-Ausgang

Produktname Lénge L [m]
LCEO8A-006 0,6

L
||

8
= =
1 H —
Steckergehduse \8 Encoderlitzen

51021-0800 (Molex) UL-Stil 3265, AWG26




Standard 2-Phasen Schrittmotor mit encoder Fianschmas 56,4 mm (bipolar 4 Litzen)

BiSpezifikationen
Maximales Rotor Wicklungs- o . .
Produktname Haltemoment | Trégheitsmoment Nennphasenstiom | Spannung widerstand Induktivitat Basvlvsiickglrm_ Em?:;gfr“er
[Nm] J: kgm?] [A/Phase] V] [Q/Phase] [mH/Phase]
PKP266D28A2-R3J
1,4 xd 2 2,4 2 1,8° -
PKP266D28A2-R3JL ' 270x10 8 ; 086 9 8 CVD228BR-K

@ Die Encoderspezifikationen befinden sich auf Seite 8.

@ Stellen Sie sicher, dass der Strom des Treibers den angegebenen Nennphasenstrom des Motors nicht tibersteigt. Wenn der Nennphasenstrom des Motors liberschritten
wird, kann das Produkt besch&digt werden.

B Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien (Referenzwerte) fs: Max. startfrequenz

PKP266D28A2-R3J/PKP266D28A2-R3JL
4 Treiber: CVD228BR-K Versorgung: 24 VDC Phasenstrom: 2,8 A

N

a ~
(Treiber)

[TTII]
Drehzahl [U/min]

0 i 2 3 4
Taktfrequenz [kHz]
@ Daten fiir die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien basieren auf den internen Laborbedingungen von Oriental Motor. Wenn die Bedingungen geéndert werden, kénnen sich
auch die Kennlinien andern.
@ Die Motortemperatur ist sehr stark von den Betriebsbedingungen abhéngig. Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des Motorgehéuses 85 °C nicht lbersteigt, um den
Encoder zu schiitzen.
@ In Kombination mit einem Treiber mit RS-485 Schnittstelle sind die Kennlinien identisch.

e~

—

Strom [A]
o
o
i

1500

1,8°/Schritt

.Abmessu Nngen (Alle MaBangaben in: mm)

<
=
®Motoren L 2405 = g 56,4
Gowiot max. 20 165 5 o 2[°9) 4714+035 | 4xd4,5
Produktname L 35 204025 §|°F| o
[kg] N
PKP266D28A2-R3J % i 3|
705 | 072 ¢ il N | <
PKP266D28A2-R3JL o Il QJ T g
i = 1 b
@ Passende Stecker < | - &
] i |16 e
Motor Encoder S =
(HIROSE ELECTRIC €0, LTD)|  (Molex) Y w HH
Steckergehause MDF97A-5S-3.5C 51021-0800
Kontakt MDF97-22SC 50079-8100 | 3511159 26
Crimpzange HT801/MDF97-22S | 57177-5000 s Mit Anschlusskabel 1.5

@Anschlusskabel (separat erhaltlich)

<>Motor-Anschlusskabel < Encoder-Anschlusskabel

Produktname Lange L [m] e Spannungsausgang
LC2BOGE 06 Produktname Lénge L [m]
LC2B10E 1 LCEO5A-006 0,6
L ‘ L
E 1 [ ‘ 8 | I —
! Z % —
: MDFI7A-55-3.5 \4 Motorlit "= | -
-J0-J. otorlitzen . .
(HIROSE ELECTRIC CO., LTD.) UL-Stil 3265, AWG22 \S‘ECkerQEhause \5 Encoderlitzen

51021-0800 (Molex) UL-Stil 3265, AWG26

el ine-Driver-Ausgang

Produktname
LCEO8A-006

8
Steckergehduse

51021-0800 (Molex)

Lénge L [m]
0,6

L

Il
=

1f
\8 Encoderlitzen
UL-Stil 3265, AWG26




Standard 5-Phasen Schrittmotor mit encoder Flanschmas 42 mm

BiSpezifikationen
Maximales Rotor Wicklungs- ) )
Produktname Haltemoment Tréagheitsmoment SEI T EE widerstand Basv'vsif]ﬁglrm' Em.l?r?igfrner
Nm] J: kgm?] [A/Phase] [©/Phase]
PKP544N18A2-R3J .
0,3 561077 1,8 0,48 0,72 -
PKP544N18A2-R3JL % CVD518BR-K

@ Die Encoderspezifikationen befinden sich auf Seite 8.

@ Stellen Sie sicher, dass der Strom des Treibers den angegebenen Nennphasenstrom des Motors nicht Uibersteigt. Wenn der Nennphasenstrom des Motors tiberschritten
wird, kann das Produkt besch&digt werden.

B Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien (Referenzwerte) fs: Max. startfrequenz

PKP544N18A2-R3J/PKP544N18A2-R3JL
04 Treiber: CVD518BR-K Versorgung: 24 VDC Phasenstrom: 1,8 A

o
w

N

~
Drehmoment [Nm]
o
i

= [ Stromaufnahme (Treiber) [T [¥<]
g 2 0,1 ASNNARN
s -
H
ot giihis
0 1000 2000 3000 4000

Drehzahl [U/min]
0 10 20 30
Taktfrequenz [kHz]
@ Daten fiir die Drehzahl-Drenmoment-Kennlinien basieren auf den internen Laborbedingungen von Oriental Motor. Wenn die Bedingungen geéndert werden, kénnen sich
auch die Kennlinien andern.
@ Die Motortemperatur ist sehr stark von den Betriebsbedingungen abhéngig. Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des Motorgeh&uses 85 °C nicht tbersteigt, um den
Encoder zu schitzen.
@ In Kombination mit einem Treiber mit RS-485 Schnittstelle sind die Kennlinien identisch.

0,72°/Schritt

.Abmessu Ngen (Alle MaBangaben in: mm)

@®Motoren L 20=05 42
Gowicht max. 20 13,5 15+025 3102, | 4xM3x4,5
Produktname L 3
[kg] 5
PKP544N18A2-R3) ® ® s X
525 | 0,31 <
PKP544N18A2-R3JL m% <> 7lay
o
@ Passende Stecker ® 9 ® 8 ¥ 2 NS | & ¢
Motor Encoder é o 15 I I A °
<r 2 S92 <=}
(HIROSE ELECTRIC CO., LTD.) (Molex) ] °ge5 = WﬂT
Steckergehéuse MDF97A-55-3.5C 51021-0800 EBN
Kontakt MDF97-225C 50079-8100 1.6 2,7] 15,9 < 25
Crimpzange HT801/MDF97-225 57177-5000 9.7
sMit Anschlusskabel
@Anschlusskabel (separat erhaltlich)
<{>Motor-Anschlusskabel {>Encoder-Anschlusskabel
Produktname Lé&nge L [m] e Spannungsausgang
LC5NOGE 06 Produktname Lange L [m]
LC5N10E 1 LCEO5A-006 0,6
L L

H 1

MDF97A-5S-3.5C

\5 Motorlitzen

(HIROSE ELECTRIC CO., LTD.)

UL-Stil 3265, AWG22

|
ot |

Steckergehduse

5 Encoderlitzen

51021-0800 (Molex)

eLine-Driver-Ausgang

UL-Stil 3265, AWG26

Produktname

Léange L [m]

LCEO8A-006

0,6

Steckergehduse

8 Encoderlitzen

51021-0800 (Molex)

UL-Stil 3265, AWG26



Standard 5'Phasen SCh rittmOtor mit Encoder FlanschmaB 60 mm

BiSpezifikationen
Maximales Rotor Wicklungs- . .
Produktname Haltemoment Tragheitsmoment AN widerstand Baswﬁiﬁglrm' Em.I;_)rf;)iEI:rner
Nm] J: kgm?] [A/Phase] [Q/Phase]
PKP566FN24A2-R3J -
1,15 290x 107 2,4 0,38 0,72 -
PKP566FN24A2-R3JL x CVD524BR-K

@ Die Encoderspezifikationen befinden sich auf Seite 8.

@ Stellen Sie sicher, dass der Strom des Treibers den angegebenen Nennphasenstrom des Motors nicht Uibersteigt. Wenn der Nennphasenstrom des Motors tiberschritten
wird, kann das Produkt besch&digt werden.

B Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien (Referenzwerte) fs: Max. startfrequenz
PKP566FN24A2-R3J/PKP566FN24A2-R3JL

16 Treiber: CVD524BR-K Versorgung: 24 VDC Phasenstrom: 2,4 A

14
ET,Z.—-\\
210
€
£08
S
So6
s ™~
54 04— Stromaufnahme Trewber) ]
£2 0.2
S
g [
£ 01\\fs HH
0 1000 1500 2000
Drehzahl [U/min]
0 5 10 15 0,72°/Schritt
Taktfrequenz [kHz]

@ Daten fiir die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien basieren auf den internen Laborbedingungen von Oriental Motor. Wenn die Bedingungen gedndert werden, kénnen sich
auch die Kennlinien andern.

@ Die Motortemperatur ist sehr stark von den Betriebsbedingungen abhangig. Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des Motorgeh&uses 85 °C nicht tbersteigt, um den
Encoder zu schiitzen.

@ In Kombination mit einem Treiber mit RS-485 Schnittstelle sind die Kennlinien identisch.

.Abmessu Ngen (Alle MaBangaben in: mm)

®Motoren L 24+05 60
Gewicht max. 20 16,5 T 500,35 4xb4,5
Produktname L lka] 3,5 200,25
- fo-
PISSSIIS | 2 | oa SR ] ENE
o} S 18
@ Passende Stecker 1 S | B ‘ k_/ i 0
Motor Encoder % ! 9 S hta v
(HIROSE ELECTRIC C0.,LTD))|  (Molex) £ of e wl 2 g =] ®
Steckergehause MDFO7A-55-3.5C | 51021-0800 T Nedles)  ©f VWW
Kontakt MDF97-22SC 50079-8100 28
Crimpzange HT801/MDF97-22S | 57177-5000 55|59 < 26
13,5
s Mit Anschlusskabel

@Anschlusskabel (separat erhaltlich)
<>Motor-Anschlusskabel <>Encoder-Anschlusskabel

Produktname Lé&nge L [m] e Spannungsausgang

LC5NO6E 06 Produktname Lange L [m]

LC5N10E 1 LCEO5A-006 0,6

L ‘ L

g 1cﬁ‘ | L ‘ 8"" H ,
i1 ; = —
MDF97A-55-3.5C \5 Motorlitzen %\

i
(HIROSE ELECTRIC CO., LTD.) UL-Stil 3265, AWG22 Steckergehause \5 Encoderlitzen
51021-0800 (Molex) ~ UL-Stil 3265, AWG26

eLine-Driver-Ausgang

Produktname Léange L [m]
LCEO8A-006 0,6
‘ L
s | |
== —
* | =
Steckergehéduse \8 Encoderlitzen

51021-0800 (Molex) UL-Stil 3265, AWG26



B Allgemeine Spezifikationen

Spezifikationen Motor
Isolierstoffklasse 130 (B)
. . Der gemessene Wert betrdgt mindestens 100 MQ, wenn ein 500 VDC Isolationsmessgerat zwischen den Wicklungen und dem
Isolationswiderstand ; ) .
Gehéuse bei normaler Umgebungstemperatur und Luftfeuchte angelegt wird.
1 Minute lang bestandig bei normaler Umgebungstemperatur und Luftfeuchtigkeit:
Durchschlagsfestigkeit « FlanschmaB 42 mm: 0,5 kVAC 50/60 Hz
« FlanschmaB 56,4 mm, 60 mm 1,0 kVAC 50/60 Hz
Umgebungstemperatur —10 - +50°C (kein Frost)
Betriebshedingungen Luftfeuchtigkeit Max. 85% (keine Kondensation)
Atmosphére Keine korrosiven Gase oder Staub. Das Produkt darf nicht mit Wasser, Ol oder anderen Fliissigkeiten in Beriihrung kommen.

Temperaturanstieg

Anstieg der Wicklungstemperatur Max. 80°C (basierend auf den internen Laborbedingungen von Oriental Motor)

Statische Winkelgenauigkeit™'

+3 Bogenminuten (+0,05)

Wellenrundlauf

0,05 T.IR. (mm)**

Radiales Spiel*?

Max. 0,025 mm (Last 5 N)

Axiales Spiel*®

Max. 0,075 mm (Last 10 N)

Konzentrizitét des Zentrieransatzes zur Welle

0,075 T.L.R. (mm)**

Rechtwinkligkeit der Montagefléche zur Welle

0,075 TLR. (mm)=

%1 E)ieser Wert gilt fiir einen Vollschritt ohne Last. (Der Wert &ndert sich mit der GréBe der Last.) “
%2 Anderung der Wellenposition in radialer Richtung bei einer Belastung mit 5 N senkrecht zum Wellenende.
%3 Anderung der Wellenposition in axialer Richtung bei einer Belastung mit 10 N auf die Motorwelle in axialer Richtung. 005
%4 T.1.R. (Total Indicator Reading): Die maximale Abweichung wéhrend einer vollen Umdrehung um die der Motorwelle. |
:
@ Bei der Messung des Isolationswiderstands und der Durchfiihrung der elektrischen Festigkeitsprifung diirfen Motor und
Treiber nicht angeschlossen sein.
Die Tests diirfen nicht am Encoder des Motors durchfiihrt werden. [
B Encoderspezifikationen
Encoder-Produktname R3J \ R3JL
Auflosung 1000 P/R
Winkelgenauigkeit +0,36°
Ausgangsschaltung Spannungsausgang Line Driver-Ausgang™
Ausgang Inkremental
Ausgangssignale 3 Kanéle:A, B, Z
Stromversorgung 5VDC£10%
Stromaufnahme Max. 45 mA [ Max. 30 mA
#%26C31 oder vergleichbar
B Zuldssige Radiallast und zulassige Axiallast it
FlanschmaB Zulassige Radiallast T
Motor [mm] Produktname Abstand vom Wellenende [mm] Axiallast
0 5 10 15 20
42 PKP244,PKP544 35 44 58 85 - 15
Standard 56,4 PKP266 90 100 130 180 270 30
60 PKP566 90 100 130 180 270 30

@Radiallast und Axiallast
Abstand vom Wellenende [mm]
20

& Axiallast

Radiallast



Minterner Verdrahtungsplan und Drehrichtung des Motors (2-phasig)

@Interne Verdrahtung @Drehrichtung
1/Schwarz Pin-Nr.— 5 1 Wenn der Motor in der unten gezeigten Reihenfolge erregt wird, dreht
A % O A er sich von der Abtriebswelle aus gesehen im Uhrzeigersinn.
2/Griin X Sohritt Schwarz | Grin Rot Blau
1 - + +
B 2 + - +
5/Rot  4/Blau 3 " N - T
4 + - +

@ Die Farben der Anschliisse entsprechen den Farben der separat erhaltlichen
Anschlusskabel.

B Motor Pin-Belegung (5-Phasen)

Pin-Nr. Farbe der Litzen™
Blau
Rot
Orange
Griin
Schwarz

=N w o

s« Die Farben der Litzen entsprechen den Farben der separat erhéltlichen Anschlusskabel.
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Empfohlener Treiber

Treiber der CVD-Serie fiir 2-Phasen/5-Phasen-Schrittmotoren

Es sind Treiber fur 2-Phasen- und 5-Phasen-Schrittmotoren mit DC-Versorgung erhéltlich.
Der Treiber mit Mikroschrittfunktion reduziert Vibrationen und Stérungen.

B Produktiibersicht
®Mit Takteingang
<> Bipolarer Treiber fir 2-Phasen-Schrittmotoren O Treiber fur 5-Phasen-Schrittmotoren
eRechtwinklige Ausfiihrung mit Montageplatte eRechtwinklige Ausfiihrung mit Montageplatte
Produktname Produktname
CVD223FBR-K CVD518BR-K
CVD228BR-K CVD524BR-K

@ Mit RS-485-Schnittstelle

< Bipolarer Treiber fir 2-Phasen-Schrittmotoren O Treiber fir 5-Phasen-Schrittmotoren
eRechtwinklige Ausflihrung mit Montageplatte e Rechtwinklige Ausfiihrung mit Montageplatte
Produktname Produktname
CVD2BR-KR CVD5BR-KR

Bipolar-Treiber fiir 2-Phasen/5-Phasen-Schrittmotoren
CVD-Serie Version S

*Mit SPI-Kommunikation * Mit 1/0-Schnittstelle

Dies ist eine kompakte Treiberkarte. Die Treiber mit SPI-
Kommunikation kénnen Encodersignale einlesen. Flr weitere
Informationen wenden Sie sich bitte an das nachstgelegene
Oriental Motor Verkaufsbdro.
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Diese Produkte werden in Werken hergestellt, die nach den
internationalen Normen ISO 9001 (Qualitatssicherung) und
1SO 14001 (Systeme fur Umweltmanagement) zertifiziert sind.

Orientalmotor

Die Spezifikationen kdnnen jederzeit ohne Vorankiindigung gedndert werden. Dieser Katalog wurde im Januar 2024 verdffentlicht.

ORIENTAL MOTOR (EUROPA) GmbH

Hauptsitz Europa

Schiessstral3e 44

40549 Dusseldorf, Deutschland

Tel: 0211 5206700  Fax: 0211 52067099

Biiro Spanien

C/Calendula 93 - Ed. E - Miniparc Ill
28109 El Soto de La Moraleja,
Alcobendas (Madrid), Spanien

Tel: +34 918 266 565

ORIENTAL MOTOR (UK) LTD.

Hauptsitz GroRbritannien

Unit 5, Faraday Office Park,

Rankine Road, Basingstoke,

Hampshire RG24 8AH, U.K.

Tel: +44 1256 347090 Fax: +44 1256 347099

ORIENTAL MOTOR SWITZERLAND AG

Hauptsitz Schweiz

Badenerstrasse 13

5200 Brugg AG, Schweiz

Tel: +41 56 560 50 45 Fax: +41 56 560 50 47

Kundenservicecenter

(Service in Deutsch

& Englisch)

0080022 b5 66 22~

Mo-Do: 08:00 - 16:30 CET
Freitag: 08:00 - 15:00 CET

*kostenlos in Europa

info@orientalmotor.de
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ORIENTAL MOTOR ITALIA s.r.l.

Hauptsitz Italien

Via XXV Aprile 5

20016 Pero (M), Italien

Tel: 439 2 93906346 Fax: +39 2 93906348

ORIENTAL MOTOR (FRANCE) SARL

Hauptsitz Frankreich

56, Rue des Hautes Patures

92000 Nanterre, Frankreich

Tel: +33 147 86 97 50 Fax: +33 147 8245 16

WWW.ORIENTALMOTOR.EU

Gedruckt in Deutschland.





