Orientalmotor

s1er AZ-Series

FC-Getriebe

FlanschmafB 35 mm neu

FC-Winkelgetriebe der AZ-Serie
Jetzt auch mit FlanschmaB 35 mm.
Dies tragt zur Platzersparnis bei.

Kompakt & platzsparend

Das FC-Getriebe kann den Uberstand des Motors reduzieren.

Beispiel Forderband

Standard

FC-Getriebe
FlanschmaB
35 mm

FC-Getriebe
Flanschmal3
42 mm

0,31 kg

FC-
Getriebe
A
70 mm
Standardmotor
FlanschmaB
42 mm
0,79 kg 0,44 kg

A
79,5 mm
Motor mit
PS-Getriebe
FlanschmaB
28 mm v
0,25 kg

Ziel ist es, die Produktivitat
durch den gleichzeitigen

Transport mehrerer
Komponenten zu steigern.
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Ziel ist es, die
Produktivitat durch
den Transport von

Komponenten mit
hoher Geschwindigkeit
zu steigern.




Hohe mechanische Festigkeit

Durch den Einsatz eines Getriebes wird die zuldssige Radialkraft signifikant erhoht.
Dies ermoglicht bei einem Riemenscheibenmechanismus eine entsprechend hohe Riemenspannung.

2ulassige Radiallast Riemenscheibenantrieb
230N* Riemenspannung
Wellendurchmesser: d) gmm m
s Abstand vom Wellenende: 15 mm. Motor mit Getriebe
Standardmotor Einstellbereich der Riemenspannung

(Beispiel)

@ Zulassige Radiallast @

Signifikant erweiterter Riemenspannungsbereich

Aufbau der Produkthummer
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Produktiibersicht

Empfohlen auch fur den Anschluss an mini-Treiber und Mehrachsen-Treiber.
Weitere Informationen finden Sie auf der Website oder im Einzelkatalog.

Produktname
AZM24AK-FC7.2DA
AZM24AK-FC7.2UA
AZM24AK-FC15DA
AZM24AK-FC15UA
AZM24AK-FC25DA
AZM24AK-FC25UA

mini-Treiber Multi-Achs-Treiber




cMus” C€

Motor Einzelwelle AZM24AK-FC7.2C0A ‘ AZM24AK-FC1500A ‘ AZM24AK-FC2501A
Treiber AZD-KD, AZD-KX, AZD-K, AZD-KEP, AZD-KED, AZD-KPN
Max. Haltemoment Nm 0,3 ‘ 0,65 ‘ 1,1
Rotortragheitsmoment J: kgm2 9,2x10°7
Getriebeuntersetzung 72 15 25
Aufidsung A:'gg;”:/% 0,05°/Takt 0,024Takt 0,0144Takt
Zulassiges Drehmoment Nm 0,3 0,65 11
Haltemoment Nm 03 065 11
bei Motorstillstand
Zulassiger Drehzahlbereich U/min 0-833 0-400 0-240
Getriebespiel arcmin 40 (0,67) 30 (0,50) 25 (0,42)
Hauptstrom-  Nennspannung 24VDCx5%
Strom- versorgung Nennstrom A 1,6
versorgung Steuerstrom-  Nennspannung 24\DC+5%
versorgung™' Nennstrom A 0,15

@ Die Richtung des Kabelabgangs - U (oben) oder D (unten) - wird an der Stelle (J eingefiigt.
@ Kombinierbar auch mit mini-Treibern und Mehrachs-Treibern. Weitere Informationen finden Sie auf der Website oder im Einzelkatalog.

%1 Bei AZD-KD, AZD-KX und AZD-K nicht vorhanden.
*k2 Bei den Motoren nicht vorhanden.

Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien (Referenzwerte)
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@ Die Daten fiir die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien basieren auf den internen Messbedingungen von Oriental Motor. Bei einer Anderung der Rahmenbedingungen kénnen sich die Eigenschaften dndern.
@ Die Motortemperatur ist sehr stark von den Betriebsbedingungen abhéngig. Stellen Sie sicher, dass die Temperatur des Motorgehduses 80°C nicht iibersteigt, um den ABZO-Sensor zu schiitzen.

Zulassige Radial- und Axiallast

Einheit: N
Zulassige Radiallast
Version FIarEsmcmnaB Produkt Getriebeuntersetzung Abstand vom Wellenende [mm] Zulassige Axiallast
0 5 10 15 20
FC-Getriebe 35 AZM24 7.2,15,25 80 120 180 230 - 80

@ Die Produkte sind durch den Produktschliissel identifizierbar.



Abmessungen (Alle MaBangaben in mm)

FlanschmaB 35 mm - Kabelabgang oben

Produktname Getriebeuntersetzung G""[‘I’(Vg]’ht
AZM24AK-FCCIUA 7.2,15,25 0,31

@ Die Getriebeuntersetzung muss an der Stelle (] eingefiigt werden.

DF62B—13EP—2.2C (HIROSE ELECTRIC CO., LTD.)
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FlanschmaB 35 mm - Kabelabgang unten
Produktname Getriebeuntersetzung Ge[\ll(v;ﬁht
AZM24AK-FCCIDA 7.2,15,25 0,31
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Die Spezifikationen kdnnen jederzeit ohne Vorankiindigung geandert werden. Dieser Katalog wurde im Marz 2024 verdffentlicht

Orientalmotor

q i f Diese Produkte werden in Werken hergestellt, die nach den
www.orientalmotor.eu Customer Service Center (Deutsch & Englisch) internationalen Normen 1SO 9001 (Qualitétssicherung) und
Free Hotline 00800-22 55 66 22 - info@orientalmotor.de 150 14001 (Systeme fiir Umweltmanagement) zertifiziert sind.
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